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Dieses Handbuch ist fur die Benutzer des Systems SMART MATRIX STITCH bestimmt, das fir die die
Steuerung/Uberwachung bestimmter Na&hvorgdnge durch Sensoren fiir die Spannungskontrolle
(TS55/STITCH) anwendbar ist. Es wird empfohlen, die im Handbuch enthaltenen Anleitungen vor dem
Anschlieften und Verwenden des Systems aufmerksam zu lesen.

BTSR behalt sich das Recht vor, jederzeit und ohne Vorankiindigung, Anderungen an den Inhalten des
Handbuches vorzunehmen.

Far jegliche technischen oder kaufmannischen Probleme wenden Sie sich bitte an unsere nachste Vertriebs-
bzw. Verkaufsstelle der BTSR-Produkte oder nehmen direkt mit uns Kontakt auf. Wir freuen uns, Sie in allen
Ihren Bedurfnissen zufrieden stellen zu kénnen.

Wir danken lhnen fur lhr Vertrauen und wiinschen lhnen gute Arbeit.
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Das in diesem Handbuch beschriebene Produkt entspricht den Anforderungen der Richtlinien EMC
2004/108/CE und Niederspannungsrichtlinie 2006/95/CE.

Alle BTSR-Produkte sind patentiert und wenden exklusive, vorteilhafte und hoch technologische
Losungen an.

BTSR® ist ein registriertes Markenzeichen “Best Technology Study & Research” von BTSR
International S.p.A.
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Einleitung

Einleitung
Unseren Glickwunsch zu lhrer Wahl eines BTSR-Produkts.

Mit unserem Kontrollsystem SMART MATRIX STITCH haben Sie sich eine in diesem Bereich einzigartige,
innovative Losung zu Eigen gemacht, die Ihnen eine Reihe Vorteile fiir die Uberwachung lhrer Produktion
bietet.

SMART MATRIX STITCH ist fir Anwendungen entwickelt worden, die eine strenge Kontrolle (in Realzeit) fiir
die korrekte Ausfihrung bestimmter Nahte verlangen, wie z.B.: Nahte, die auf Sicherheitsgurten von
Fahrzeugen, Flugzeugen etc. angewendet werden.

Die Kontrolle basiert im Wesentlichen auf den folgenden zwei Faktoren:
e Anzahl der im Vergleich zu den programmierten tatsachlich ausgefuhrten Nahten,

e Verlauf der Garnspannung wahrend des Nahvorgangs. Bei korrekter Ausfiihrung der Naht muss der
Sensor als Bestatigung der perfekten Nahtdichte nach jedem Nahtstich eine Spanungsspitze feststellen
(mit programmierbaren Eigenschaften).

Eine falsche Zahl von Nahtstichen oder eine zu geringe oder inexistente Spannungsspitze deuten auf einen
Fehlerzustand, der zu einem Anhalten der Maschine und einer Anzeige auf dem Display des Terminals
SMART MATRIX STITCH fiihrt.

Zur Ausfihrung der o.g. Kontrollen verwendet das System zwei Schnittstellensignale:

e Ein digitales Signal (SYNCH), das von der Nahmaschine bei jedem Nahtstich geliefert und als ein
Synchronismusimpuls an den Sensor gesendet wird,

e Ein analoges Ausgangssignal (ANALOG), das vom Sensor an das Terminal SMART MATRIX geliefert
wird und den Verlauf der Spannungsspitze darstellt, die nach jedem Nahtstich vom Sensor gemessen
wird.

SYNC INPUT
(NO)

OUTPUT

SMART MATRIX STITCH, kominiert mit den Spanungssensoren TS55/STITCH, bildet folglich ein extrem
leistungsfahiges und vollstandiges System fiir die Nahtkontrolle.

Das System SMART MATRIX STITCH wurde von BTSR International S.p.A. zur Vereinfachung und
Optimierung folgender Funktionen entwickelt:

e  Programmierung der Feststellungsparameter der Sensoren,
e Konfiguration des Systems,

e Uberwachung der Produktion.

Die Verfugbarkeit einer ,benutzerfreundlichen” graphischen Schnittstelle ermdglicht es, schnell und intuitiv
alle Betriebsparameter der Sensoren TS55/STITCH zu programmieren und aul’erdem in Echtzeit das
Verhalten der Sensoren und die Leistungsfahigkeit des Nahvorgangs zu iberwachen.
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Einleitung

Zielsetzungen des Handbuchs

Das vorliegende Handbuch wurde erstellt, um den Benutzern des Systems SMART MATRIX STITCH die
wesentlichen Informationen fur folgende Vorgange zu vermitteln:

e  Korrekte Installation und Verbindung der verschiedenen Systemkomponenten (Terminal SMART
MATRIX, TS55/STITCH Sensoren, usw.)

e Konfiguration des Systems aufgrund der Anwendungsanforderungen und Programmierung der
verschiedenen Funktionsparameter.

e Erfassung und Interpretation der Fehleranzeigen und der Leistungsdaten des Systems

e Verwendung der vom System gebotenen Diagnose-, Wartungs- und Utility-Funktionen (Test der
Systemkomponenten, Aktualisierung der Firmware, Offset der Sensoren usw.)

Nachschlageverzeichnis des Handbuchs
Das Handbuch ist in 3 Abschnitte unterteilt:

Der Abschnitt 1 — enthalt die Schaltpldne und die elektrische Schnittstelle der verschiedenen
Steckverbinder.

Der Abschnitt 2 — enthalt die Betriebsanweisungen zur Verwendung des Terminals SMART MATRIX
WARP und die Anweisungen fiir die Konfiguration/Programmierung der Parameter und
die Anzeige der Daten/Stérungen.

Der Abschnitt 3 — beschreibt die wesentlichen Merkmale und Leistungen der Sensoren TS55/STITCH
sowie die Programmierung der Betriebsparameter der Sensoren selbst.

Verwendete Symbole

= Kennzeichnet die Anmerkungen, Hinweise und Punkte, auf die der Leser aufmerksam gemacht
werden soll.

TS Im Handbuch werden die Sensoren TS55/STITCH die fiir die Anwendung SMART MATRIX
STITCH verwendet werden, allgemein mit der Aufschrift TS (Tension Sensor) benannt.

In den Beschreibungen der Programmfunktionen zeigt es die Funktion

SETUP || DEVICE (z. B. DEVICE) im Bereich der Meniiposition (SETUP) an.
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Allgemeines Verzeichnis

Allgemeines Verzeichnis
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Verbindung PC < SMART MATRIX

Verbindung PC <> SMART MATRIX

Das folgende Schema zeigt die Verbindungsleitung zwischen: Terminal SMART MATRIX und PC.

Iy Die Verwendung des PCs ist hauptséchlich fiir die Aktualisierung der Firmware auf dem Terminal
SMART MATRIX vorgesehen.

SM-DIN PC-IN

-
| —

FE/xxx/FEC

CV232/485/9 RS232
E =|BTSR PC E = FESO0/VSF
ISHIS 455 32 20N -
— P = Alternativ

usB

Beziiglich der Verbindung der Sensoren bitte auf folgende Abschnitte Bezug nehmen:
Anschlussbeispiel Einzelsensor mit externer Speisung und Anschlussbeispiel
Mehrfachsensoren mit Speisung von PSU 20 ASM BTSR.

A Fir jede elektrische Anlage ist es Ublich, die Erdleitung (GND) an die Halterung
anzuschlieRen, an der die Sensoren angebracht werden.

FBI/R SMART MATRIX STITCH 1.



Anschlussbeispiel Einzelsensor mit externer Speisung

Anschlussbeispiel Einzelsensor mit externer Speisung
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Anschlussbeispiel Mehrfachsensoren mit Speisung von PSU 20 ASM BTSR

Anschlussbeispiel Mehrfachsensoren mit Speisung von PSU
20 ASM BTSR
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PIN-Zuordnung und Technische Merkmale der SensorenTS55/STITCH

PIN-Zuordnung und Technische Merkmale der Sensoren
TS55/STITCH

MA2/FE/8

TS55/STITCH

VERBINDUNGEN
BROWN - STOP RED - ANALOG OUT PIN | FARBE SIGN.
1 ROT +VCC
2 WEISS GND
3 GRAU Rx Tx +
4 SCHWARZ Rx Tx -
5 GRUN STOP
6 WEISS GND
7 BRAUN ANALOG OUT
8 BLAU SYNC
Technische Daten der Sensoren TS55/STITCH
Stromspannung 12-24 VDC = 10%
Stromaufnahme 20 mA Max
Analogausgang 500 mvV-10V
Widerstand Analogausgang 1K Ohm
Operativer Temperaturbereich +10°/+50° C
Speicherungstemperatur -25°/+85° C

Spannungsfeld

0 — Endausschlag

Nutzbares Spannungsfeld

0% - 95% Endausschlag

Anwendbare Hochstspannung

10 Mal der Vollausschlag

Driftfehler

0,05%/°C

Wiederholbarkeitsfehler

0,5%

Maximaler Linearitatsfehler

2% (0 — Endausschlag)

F¥0BI/R
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Schnittstelle SMART MATRIX <> PC

Schnittstelle SMART MATRIX «& PC

Die folgende Abbildung zeigt die elektrische Schnittstelle (Pin-Zuordnung) des Steuergerats Smart Matrix.
Die Steckverbinder “Drucker” und “USB” werden bei der Anwendung STITCH nicht verwendet.

PRINTER

2—Feo o—1(

4 @ @13 (STOP NO)
6—1e of§—5(STOPNC)
8 (

0

—1e of—7(GND)
L9 (EX-ZPX) 10

+24Vdc ——
Gnd _—
RxTx+ ——
RxTx- ——

0000 00000

BWN =

P & (=
l

Anschluss fiir die Software-Aktuéiisierung

i
&
S

e
o
g

Vin  ——
TS Sensoren q—— gng -
XIx+ —

RxTx- ——

1]
—~

AWN

DIN SM-DIN

V-in e
Gnd e
RxTx+ ——
RxTx- ——

AWM -

] ]
0000

(*) (*) Es ist zu prifen, dass die griine LED-Anzeige LV zweimal blinkt (Kommunikationsgeschwindigkeit auf
CV232/485/9 = 115 Kbps).
Falls erforderlich ist die Drucktaste P zu driicken.

Technische Daten Terminal SMART MATRIX
Stromspannung 24 \VVDC = 10%
Stromaufnahme 100 mA Max
Schutzsicherung (SMART MATRIX) 1,5A
Schutzsicherung (Sensorversorgung) 1,5A

0-24VDC
Eingéange VIL Max 1,2 VDC

VIH Min 5 VDC
Betriebstemperaturfeld +10°/+60° C
Einlagerungstemperatur -25°/+85° C
Max. Abmessungen 140x80x31 mm
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Schnittstelle SMART MATRIX <> PC
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FBI/R SMART MATRIX STITCH G-



Betriebsanweisungen






Funktionsweise SMART MATRIX STITCH

Funktionsweise SMART MATRIX STITCH

Alle Funktionen fir die Konfiguration, Einstellung der Betriebsparameter, Anzeige der Daten und Stérungen
usw. kdnnen schnell und intuitiv vom Benutzer durch das Kontrollterminal SMART MATRIX STITCH
verwaltet werden.

Die Schnittstelle SMART MATRIX < Benutzer besteht aus:

A - Graphikdisplay fiir die Anzeige von:
-\ e Meni,
I"LOAD | -~ \ e Betriebszustanden,
Fy ¢ Funktionsparametern,
= - \ ¢ Fehleranzeigen usw.
e graphischen Informationen

RESET &
o)
f i

(Sensorenkarten usw.)

B - 6 Tasten fur:
¢ die sofortige Aktivierung von
bestimmten Funktionen
e die Beschleunigung der Zu-/Abnahmen
(Abkiirzungen)

C - Multifunktions-Drehschalter.

Verwendung des Drehschalters

Der Drehschalter tibt sowohl die ,Zeiger-“ als auch die ,Dateneingabe-* Funktion aus.

/\‘ Den Wahlschalter drehen, um eine Menuposition / Funktion / Parameter auf den
Konfigurationsseiten auszuwahlen usw.
-’
Schnelles Klicken: Zur Bestatigung der Auswahl driicken.
%\ y
3 sec. Anhaltender Druck (3 Sekunden): Gedrickt halten, um vom Kontrollzustand auf den

Interaktiven Zustand zu wechseln und umgekehrt, auf die vorhergehende Meniiebene
D zurlickzukehren, das Datenspeicherfenster zu aktivieren usw.

FBI/R SMART MATRIX STITCH 9.



Funktionsweise SMART MATRIX STITCH

Navigation in den Fenstern des Displays

Viele Funktionen zur Konfiguration/Einstellung der Parameter des Systems SMART MATRIX sehen eine
gewisse Anzahl von Parametern vor, die auf mehrere Anzeigefenster verteilt werden.

Alle Funktionen zur “Auswahl des Fensters”, “Auswahl der Parameter im Bereich eines Fensters” und
“Einstellung der Parameter” auf dem Steuergerat SMART MATRIX kénnen nur mit Hilfe des Multifunktions-
Drehschalters ausgefuhrt werden, indem eine Navigationstechnik verwendet wird, die auf ,Zeigen®,
~Auswahl“ und ,Werteinstellung“ basiert.

Das folgende Beispiel hat das Ziel, diese Navigationstechnik zu erklaren.

Das Beispiel bezieht sich auf die Funktion zur Programmierung der Parameter Artikel auf Vorrichtungen TS,

die 2 Fenster (STD und ADV) v@t. @
| |
B Fov ) 0100 ToT: 10

/

20

(3)— TOTALSECTIONS: 1
CURR. SECTION: 1

1 - Name (Etikett) des aktuell gewahlten Fensters (im Vordergrund)

2 - Name (Etikett) der nicht gewahlten (versteckten) Fenster

3 - Namen der Felder des aktuell gewahlten Fensters

4 - Den Feldern zugeordnete Werte

5- Scrollbalken zur Anzeige der im Bereich des ausgewahlten Fensters bleibenden Parameter.

¥ B8I/R SMART MATRIX STITCH -10-



Funktionsweise SMART MATRIX STITCH

1 — Navigation innerhalb des Gewahlten Fensters (STD)

VN

Den Wahlschalter drehen, um nacheinander die verschiedenen Elemente des Fensters zu
.Zeigen”

- (TOTAL SECTIONS — CURR. SECTION — STITCH COUNT — STITCH TIME —
TENS. LOW — TENS. HIGH).
Der Rahmen gibt das ,gezeigte” Feld an.

Eiﬂml A [ TOT: 10 sm- S B TOT: 20 sm- A B Tt 20 sm- S B TOT: 20
N G BERGNE |
TOTAL SECTIONS: 1 -)_ [TOTALSECTIONS: 2 | 9_ TOTaL SECTIONS: CURR. SECTION:
CURR. SECTION: 1 CURR.ZECTION: 1 CURR. SECTION: 1 STITCH COUNT: 1|:|
]sm HD.,.lQ{iw T0T: 20 N ]STD -lﬂdjiw T0T: 20 = ]STD -l{}q]lﬁ}l} TaT: &
STITCH COUNT: > STTCHTIME [ms): 100 > TEME.LOW [¢H): 500
STITCH TIME {ms]: 100 TENS.LOW [cN). 500 TEMS. HIGH [<N):  OFF
Klicken, um das gezeigte Element ,auszuwéhlen”. Der Name des Feldes wird markiert, und
- E\) rechts vom Wert erscheinen die Symbole:
Beispiel: S0 - 1A TOT: 20
] ll Feld STITCH COUNT gewahlt (markiert)
CLRR. SECTION: H
NN Den Wahlschalter im Uhrzeigersinn drehen, um den Wert zu erhéhen, oder gegen den
‘ Uhrzeigersinn, um ihn zu senken (Auflésung 0.1).
g Den Wahlschalter drehen, und die Taste gedrtckt halten, um den Wert schneller zu
erhdhen oder zu senken.
Beispiel: ST0 [Thoy ] 401 b Tor: 3

-5y

Beispiel

. NN

CURR, SECTION: H
ﬂ

Nach Einstellung des gewtnschten Wertes (im Beispiel 21), ) zur Bestatigung klicken.

Neuer Wert des Feldes STITCH COUNT = 21

STITCH COUNT:

STD- A G 10T M

. il

Feld STITCH COUNT nicht mehr ausgewahlt

CURF. SECTION: 1 H

STITCH COUNT: 21

Den Wahlschalter drehen, um ein neues Feld auszuwahlen usw.......

F¥0BI/R
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Funktionsweise SMART MATRIX STITCH

2 — Fenster wechseln

Den Wahlschalter drehen, um das Etikett des laufenden Fensters (STD) zu ,Zeigen”und
E klicken, um das Etikett zu markieren.

Beispiel: - QA TOT H BB | o] 010 Tom 5
TOTAL SECTIONS: 2 > TOTAL SECTIONS: 2
CURRL SECTION: CURR. SECTION:
NN Den Wahlschalter drehen, um nachfolgend die verschiedenen Fenster zu ,Zeigen®
(STD — ADV).
B v | 010 Tor 0 = |
] l 7 |FAUTRESET:  MANUAL
’ STOROUTRUT: MO,
TOTAL SECTIONS: 1 > STOPMODE:  PULSE2:
CURR. SECTION: 1 ENAELEINFUT: MO,
m— —

Klicken, um das gewtinschte Fenster auszuwahlen und den Zugriff auf die Parameter zu

E befahigen.

NN Den gewiinschten Parameter so wie vorhergehenden Abschnitt beschrieben auswahlen:
1 — Navigation innerhalb des Gewahlten Fensters (STD)

3 — Eingabe alphanumerischer Werte

Fir die Eingabe der alphanumerischen Werte kann zum Beispiel auf die Eingabefunktion USERNAME und
PASSWORD (KEY CODE) Bezug genommen werden.

Zur Eingabe des gewlinschten Namens und Passworts ist wie folgt vorzugehen:

NN Gewlnschtes Feld auswahlen (z.B.: USERNAME)
Wabhlschalter drehen, bis der erste Buchstabe des Namens ausgewahlt ist

E Zum Bestatigen klicken

Wahlschalter drehen, bis der zweite Buchstabe des Namens ausgewahlt ist

E Zum Bestatigen klicken

NN Die durch die Drehung des Wahlschalters angezeigte Schriftzeichenfolge ist:
ABC....... XYzZ012....... 9 Leerzeichen ABC ...... etc.
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Funktionsweise SMART MATRIX STITCH

4 — Parameter speichern

Nachdem alle gewlnschten Parameter eingestellt wurden, den Drehschalter dricken und 3

Song Sekunden lang gedriickt halten.

NN SAVE zum Speichern der Einstellungen
BACK fir die Riickkehr auf die vorhergehende Bildschirmseite,
< E ohne zu speichern

EXIT fir die Rickkehr auf das Ment, ohne zu speichern
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Funktionsweise SMART MATRIX STITCH

Sofortige Aktivierung der Funktionen mit den Tasten
SMART MATRIX

Die 6 blauen Tasten (B71 ~ B6) ermdglichen die direkte Aktivierung einiger Systemfunktionen, ohne uber die
Menupositionen gehen zu missen. Diese Funktionen werden durch die den Tasten zugeordneten Ikonen
angegeben, wie in der folgenden Abbildung dargestellt ist.

Die detaillierte Erklarung der verschiedenen Funktionen erfolgt weiter unten.

Die folgenden Beispiele dienen nur zur Zusammenfassung der Verbindung: Taste — Funktion.

Im Bereich einiger Funktionen zur Konfiguration/Einstellung der Parameter konnen die Tasten B1 ~ B6 auch
eine ,,Abkirzungsfunktion“ ausiiben, die jeweils angegeben wird.

Tasten fir die sofortige Aktivierung der
Funktionen.

B1=  Spannungsdiagramm:
MI::H: 0 MAR 205 ATEEme )ﬂ
B2 = Leistungsdaten Gestattet die Anzeige der Produktionsleistungswerte.
B3 = Stérungszahler Gestattet die Anzeige und/oder Nullsetzung der Stérungszahler.
B4 = Aktivierung LOAD Gestattet die direkte Aktivierung der Artikelladefunktion
B5= Reset Zahler Gestattet die Nullsetzung der Stérungszahler
B6 = Aktivierung der folgenden Gestattet die Aktivierung der folgenden Seite (nicht verwendet

Funktion fiir die Anwendung STITCH)
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Funktionsweise SMART MATRIX STITCH

Interpretation der Betriebsseiten

e System im Zustand Contro
o Keine Storung festgestellt

4
STDP ’DD[} ¢ Keine Naht in der Ausfiihrung
bt 7 5 = |

& ° Sy§tem |m Zustand Contro
CONTROLGg) © St
For, [ 2|72 | |

e Zahlungsfehler (COUNT ERROR)
e Sensor 01 (DEV 01)
Nahtstich 21 (ST 0027)

EMART MATRIEX STITCH |EUGL
n, )z DEV 01

ST 0021
T 7 [0 [ |

e Spannungsfehler auf Naht (STITCH ERROR)
e Sensor 01 (DEV 01)
Nahtstich 9 (ST 0009)

STITCH

ERROR
5, [§7[eg)| DEV 01

ST 0009
For |67 [ |

EMART MATREX STITCH |
&+
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Meniistruktur SMART MATRIX STITCH

Menustruktur SMART MATRIX STITCH

SMART MATRIX STITCH % EMMART MATRIX 2TITCH L‘II.HLIJ

CONTROL;ET COUNT 2 ™o
STDP ’DDD = ERROR SHIART MATRIX STITCH TR

tarl, |40 || D | b W ggil?@ SDTEHU%11

© fak, | (0 2] [EEE | mb

EMART MATRI STITCH

A

A

8, [ 7 32 | =

Hauptment 3 sec.
- 3 sec.

EMART MATRIX

STITCH [
&+

3 sec.

F!EEET

TEST COM
gurat =\
WORKING MTC STYLES K°”f'2‘r’t2ﬁ‘2?s” des L EEDHv[;FSEFLAY
INFD

| HEXT

€| mEE

Konfiguration des
Laden des Artikels Systems

=" Inder Beschreibung der verschiedenen Funktionen werden folgende graphische Symbole
verwendet:

E Die gewunschte Option auswahlen und zur Bestatigung klicken.
3 sec. Den Wahlschalter driicken und (3 Sek. lang) gedrlckt halten, um zum
vorhergehenden Menu zurlickzukehren und/oder die Datenspeicherfunktion zu
- aktivieren.

FBI/R SMART MATRIX STITCH - 16-



Code Smart Matrix

Konfiguration und Nummerierung der SETUP |- |IDENTIFY
Sensoren

Diese Funktion erméglicht die eindeutige Identifizierung aller mit dem Terminal SMART MATRIX
verbundenen Vorrichtungen TS.

SMART MA H (I

VNN
S $1 1 E‘) Eintritt in das Meni SETUP.
LOAD

HERT
t-milli:m“mml;

EMART MA :
NZNY
THI][',IE ir 3 E Auswahl von IDENTIFY.

EFFICIENCY

EEI@

| fan |40 ¢

Einstellung der verwendeten Anzahl von TS-Vorrichtungen
NHU%CB"EE.EWEE ” E\) [1..200]. Im Beispiel 5.

003

5 E SAVE zum Speichern der Einstellungen

N\ In dem dargestellten Beispiel wird der Beginn der
Nummerierung (Identifizierung) der 5 eingegebenen TS-
CURRENT  TOTAL > E Vorrichtungen gezeigt.

|00]_ “ 005 e Auf allen angeschlossenen TS-Vorrichtungen beginnt

die grine Led-Anzeige zu blinken.

e Touch Light des ersten TS-Sensors beriihren und
prufen, dass:
a) Die Led-Anzeige des Sensors vom griinen
Blinklicht auf rot Gbergeht

b) Auf dem Terminal SMART MATRIX STITCH das
Feld CURRENT um 1 inkrementiert wird

Touch Light des zweiten TS-Sensors bertihren und mit der
Nummerierung aller Sensoren fortfahren.

CURREMT  TOTAL
Am Ende der Nummerierung aller TS-Sensoren wird

‘002| I |005 automatisch die Bildschirmanzeige des Meniis IDENTIFY
angezeigt.

¥ B8I/R SMART MATRIX STITCH 7.



Code Smart Matrix

Code Smart Matrix SETUP | | MATRIX CODE

Diese Funktion erméglicht es, dem Steuergerdt SMART MATRIX einen Identifizierungscode zuzuordnen,
wenn in einer Anwendung mehrere Steuergeréte verwendet werden.

E Eintritt in das Meni SETUP.

STYLE EDIT (&2
LOAD

HERT
To, | 6777 [ |

SMART MATREE ETITCH |
IDENTIFY 4
MATRIX CODE |5
EFFICIENCY

ol 7 [90] |

E Auswahl von MATRIX CODE.

EMART MATRIX CODE SETUP N\
SHART MATEIY 3 sec. Den Identifizierungscode SMART MATRIX auswahlen, und
. E die Speicherfunktion aktivieren.

NN\ SAVE zum Speichern, BACK fir die Rickkehr auf die
E vorhergehende Bildschirmseite, ohne zu speichern, EXIT
- fur die Ruickkehr auf das Men(.

FBI/R SMART MATRIX STITCH 18-



Modalitat fiir die Berechnung der Leistung

Modalitat fur die Berechnung der Leistung| setup |- | EFFICIENCY

Diese Funktion erméglicht es, durch Driicken der Taste auszuwéhlen, ob die Stillstandzeiten der Maschine
(POWER-DOWN TIME) in die Berechnung der Leistungsindexe ein- oder nicht eingeschlossen werden

sollen\ |

‘ SMART MATRIEX STITCH @
SETUP S
STYLE EDIT (22
LOAD

HERT

fak, | [0 7| [T | mb

EMART MATREE STITCH |
IDENTIFY @

MATRIX CODE
EFFICIENCY [B=

[fack, | [0 ]| | b

EFFICIENCYT CALCULATION

POWER DO%WN TIRME:
[INCLUDED [CJEXCLUDED

EFFICIENC'T CALCULATION

E Eintritt in das Meni SETUP.

E Auswahl von EFFICIENCY.

Auswahl von INCLUDED (Stillstandzeiten der Maschine in
- E der Berechnung eingeschlossen) oder EXCLUDED.

3 sec.

Zur Aktivierung der Speicherfunktion.

NN SAVE zum Speichern, BACK fir die Riickkehr auf die
E vorhergehende Bildschirmseite, ohne zu speichern, EXIT
. fur die Rickkehr auf das Mend.

F¥0BI/R
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Einstellung Keycode

Einstellung Keycode SETUP |- | KEY CODE

Diese Funktion erméglicht die Konfiguration der Namen der Benutzer und der Passworte fiir den Zugriff
(KEY CODE) auf die Mentis und die Optionen des Systems SMART MATRIX.

Der erste Benutzer ADMIN (Administrator) wurde schon werksméllig eingestellt und kann nicht geléscht
werden. Der Benutzer ADMIN hat Zugriff auf alle Meniis und Optionen des Systems.

Die Funktion erméglicht die Anlage neuer Benutzer und die Zuordnung jedes Benutzers zu einem
Identifizierungs-Passwort sowie die Konfiguration der Liste mit den zugénglichen Mentis und Optionen;
aulBerdem erméglicht sie die Entfernung (Léschung) der Benutzer und die Anderung der Liste mit den
zugénglichen Meniis und Optionen.

I"  Es kénnen nicht zwei Benutzer mit dem gleichen Namen oder dem gleichen Passwort eingestellt
werden!

SETUP = Gy Eintitin das Menii SETUP.

STYLE EDIT [ &

LOAD
t-millibx“mmlﬁ

SMART MATRIE STMCH (P
EMART MATRIX STITCH . £\

KEY CODE = 1 E‘) Auswahl von KEY CODE.
TEST COM )

000
SERVICE =
Tack, | |40 m@|;

Neuen Benutzer
hinzufiigen

Die angegebene Taste dricken, um einen neuen Benutzer

H__D hinzuzufigen.
LIZER: ADMIN —

ACCOUNT DATA EDITOR 7\
m Den Namen des neuen Benutzers (z. B. USER) und das
- E Passwort (z. B. PASS) im Fenster ACCOUNT (*)eingeben

USERNAME: USER:
||P.*.SS'-.-.-’DHD: PASS |

ALCOUNT DATA EDITOR NN Die MenUs und Optionen auswahlen, auf die der neue
Roooun | FEATURES| E‘) Benutzer Zugriff hat (SETUP MENU, STYLE LOAD,
SETLIE MENL < ggﬁic%ég ;EADING, STYLE EDIT, ERROR
[[E2] STYLE LoAD |
[ SENSORS READING

(*) Der Name und das Passwort kdnnen Zeichen fir Zeichen eingegeben werden, indem der Wahlschalter
gedreht und zur Bestatigung geklickt wird (es k6nnen numerische und alphabetische Zeichen eingegeben
werden).

¥ B8I/R SMART MATRIX STITCH -20-



Einstellung Keycode

Benutzer loschen

Die angegebene Taste driicken, um den gewahlten Benutzer aus der
Liste zu I6schen.

LISEFI UEEF:

s
e

Die angegebene Taste drucken, um die Zugriffsrechte des gewahlten
Benutzers zu andern.

[ 1|[UZER: &
USER: UZER

(L= ]

ALCOUNT DATA EDITOR N Die MenUs und Optionen auswahlen, auf die der gewahlte
AGGOUNT | FERTURES | E‘) Benutzer Zugriff hat (SETUP MENU, STYLE LOAD,
SETLIE MENL > ggﬁ?\ﬁgg ;EADING, STYLE EDIT, ERROR
[[E2] STYLE LoAD |
[ SENSORS READING

[ Beidem Versuch, auf eine Funktion Zugriff zu erhalten, die durch ein Passwort geschiitzt ist, erscheint
die folgende Bildschirmseite:

EMART MATRIX

ADMIN - gelangen.

STITCH gLy
E N Das Passwort eingeben, um zur gewahlten Funktion zu

T, (€972 (22|
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Kommunikationstest

Kommunikationstest

Diese Funktion erméglicht es zu priifen:
- Leistungsniveau der Kommunikation zwischen SMART MATRIX und Sensoren TS.

SETUP |— | TEST COM

- Korrekte Funktionsweise der einzelnen Sensoren.

SMART MATRIX
SETUP

STYLE EDIT (&2
LOAD [0

T, (62 [

EMART MATRIX STITCH |l
.

ETITCH

SERYICE

hﬂﬂ*llﬁllm@ﬂr

COMMUNICATION TEST

GLOEAL
DEY N ERROR

000 | 000

[_ComM. EFFICIENCTY 100

COMMUNICATION TEET
FINGLE

GLOEAL
DEVICE NUMEBER: 1

TEST RESUILT: 000 { 000

| COmM. EFFICIENCTY 100%

COMMUNICATION TEST

COMM. EFFICIENCY 100 %

TOTALFETRY | —————

A

A

Eintritt in das Meni SETUP.

Auswahl von TEST COM.

Auswahl von GLOBAL (globale Kommunikationsleistung)
oder SINGLE (Kommunikationsleistung mit den einzelnen
Sensoren).

Zahl der Sensoren, auf denen Kommunikationsfehler
festgestellt worden sind (DEV IN ERROR) und Gesamtzahl
der Ubertragungen, die aufgrund der festgestellten Fehler
durchgefuhrt wurden (TOTAL RETRY). Fir jeden Sensor
werden maximal 5 Ubertragungen ausgefiihrt.

Globaler Leistungsindex.

Wie fir die Option GLOBAL, jedoch nur auf den
ausgewahlten Sensor bezogen (z.B. DEVICE NUMBER:1)

Leistungsindex Sensor 1.

Zur Auswahl eines neuen Sensors.

BACK fiir die Riickkehr auf die vorhergehende
Bildschirmseite, ohne zu speichern, EXIT fiir die Rickkehr
auf das Menu.

SMART MATRIX STITCH -22-



Offset Vorrichtungen

Offset Vorrichtungen

SETUP |— | SERVICE |— | DEV OFFSET

Diese Funktion erméglicht die Ausfiihrung der Kalibrierung (Offset) aller Sensoren oder nur der gewéhlten

Sensoren.

Vor Ausflihrung der Kalibrierung ist das Garn aus der Ladezelle der betroffenen Sensoren zu entfernen.

| SMART MATRIX STITCH
SETUP

STYLE EDIT (BT
LOAD

HERT
t-millibz“mmlﬁ

SMART MATRIX STITCH (L
KEY CODE [
TEST COM BT

SERVICE
k| (40 < [T || b

DEV OFFSET
DEVICE UPG
DEVICE INFO

A | SEA e

Offset eines einzelnen
Sensors

READ:

OFFSET C STORED: 20

VN

- Ey
.
- Ey

V2N

- Ey

DEYICE OFFSET

CONFIRM OFFSET
EXECLTION ¥

DEYICE OFFSET

Eintritt in das Meni SETUP.

Auswahl von SERVICE.

Auswahl von DEV OFFSET.

Gewlinschten Sensor auswahlen

Tatsachlich auf dem Sensor festgestellter Offset-Wert.
Derzeit gespeicherter Offset-Wert (falls nicht mit dem
festgestellten Wert libereinstimmend, Taste 1 driicken, um
den neuen Wert zu speichern).

Wenn die Taste 1 gedriick wird, erscheint eine Meldung,
die verlangt, die Offset-Ausfiihrung zu bestatigen.

YES um die Ausflhrung der Kalibrierung zu bestatigen.

NO um die Funktion ohne Ausfuhrung der Kalibrierung zu
verlassen

Der Balken OFFSET EXECUTE zeigt den Fortgang des
Vorgangs an (Prozentsatz der kalibrierten Sensoren)..

SMART MATRIX STITCH
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Offset Vorrichtungen

Offset auf einem
Sensorbereich
DEYICE OFFSET

READ: 25

OFFSET c STORED: 20

OFFZET RANGE
OFFZET ALL
BACK

EXIT

=TART DEY =TOP DEV

1003

DEYICE OFFSET

OFFEET EXECLUTE... il
R |

3 sec.

3 sec.

Zum Fortfahren.

OFFSET RANGE auswahlen, um die Kalibrierung auf
einem bestimmten Sensorintervall auszufiihren.

Identifizierungszahl des ersten (START DEV) und letzten
(STOP DEV) Sensors einstellen, auf dem der Offset
durchgefiihrt wreden soll.

Im Beispiel wird die Kalibrierung auf den Sensoren 1, 2 und
3 ausgefuhrt.

Zum Fortfahren.

OFFSET um die Kalibrierung der ausgewahlten Sensoren
auszufihren.

Der Balken OFFSET EXECUTE zeigt den Fortgang des
Vorgangs an (Prozentsatz der kalibrierten Sensoren).

F¥0BI/R
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Offset Vorrichtungen

Offset auf allen Sensoren

001 JB

READ: 25
OFFSET c STORED: 20

OFFZET RANGE
OFFZET ALL

EXIT

=N |

DEYICE QFFSET

CONFIRM QFFZET
EXECLITION #

DEYICE OFFSET

OFFSET EXECLTE...

/ CER | :
STORED: 16

3 sec.

Zum Fortfahren.

OFFSET ALL auswahlen, um die Kalibrierung aller
Sensoren auszufihren.

YES um die Ausflihrung der Kalibrierung zu bestatigen.

NO um die Funktion ohne Ausflihrung der Kalibrierung zu
verlassen

Der Balken OFFSET EXECUTE zeigt den Fortgang des
Vorgangs an (Prozentsatz der kalibrierten Sensoren).

Am Ende der Kalibrierung erscheint automatisch die
Bildschirmanzeige des Menlus SERVICE.

F¥0BI/R
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Aktualisierung Firmware Sensoren

Aktualisierung Firmware SETUP |- | SERVICE |- | DEVICE UPG
Sensoren

Diese Funktion erméglicht die Aktualisierung der Firmware der Sensoren TS.

. E Eintritt in das Meni SETUP.

STYLE EDIT (&2
LOAD

HERT
t-milli:m“mmlﬁ

SMART MATRLX STITCH Lﬂu f\
TR & E Auswahl von SERVICE.

SERVICE

Tol, [ <[] | |

SMART MATREX STITCH | i

DEV OFFSET [u& Y

. E\) Auswahl von DEVICE UPG.

DEVICE UPG ||[=3
DEVICE INFO
talf, || 40 |mm|ﬁ

. SIS 102 5|2 ) VN Sensorintervall auswahlen, fir den die Firmware zu
2 E aktualisieren ist. Im Beispiel sind das die Sensoren von 1
- bis 5.

STITCH DEYICE [REL. 1.2]

3 sec.
UPGRADE zur Ausfiihrung der Aktualisierung.
Der untere Balken zeigt den Prozentsatz der korrekt
OEYICE aktualisierten Sensoren an.
00]‘ Am Ende der Aktualisierung erscheint automatisch die
_ED Bildschirmanzeige des Meniis SERVICE.

FBI/R SMART MATRIX STITCH -6 -



Sensorinformationen

Sensorinformationen SETUP |- | SERVICE | | DEVICE INFO

Diese Funktion gestattet die Anzieg von Informationen (ber die mit dem Terminal SMART MATRIX STITCH
verbundenen Sensoren.

VN
E Eintritt in das Meni SETUP.

STYLE EDIT (&2
LOAD

T, (62 [

EMART MATRIX STITCH [l
. 3

K\E A hi SERVICE
uswanl von .
TEST COM =8 -

SERVICE
ol 0 . 2| |

SMART MATRL STITCH
DEV OFFSET
DEVICE UPG ﬁ

DEYICE INFOD
Tal )72 [ |

VZNY
E Auswahl von DEVICE INFO.

7 Wahler zum Scrollen der verschiedenen Punkte drehen.

7355 STITCH INFO -5y
Mﬁ

F'w REL.: Release der Firmware

H'w REL.: I:I,E < Release Hardware

EOOT REL.: 01 Release des Programms BOOT LOADER

ENDO ZCALE: 1000 [ < Vollausschlagswert des Spannungssensors
ERABLE: h.C. < Elektrische Schnittstelle der Signale 1/0 (NO
ATOP OUT: M0, oder NC)

TOPMODE:  PULEE 25 < Signaltyp fir STOP (dauernd, Impuls von 2

— Sekunden, Impuls von 10 Sekunden)

3 sec.

E Zur Fortflihrung

3 sec.
E EXIT fir die Rickkehr auf das SERVICE Mendl.

TE35 STTCH INFO

FBI/R SMART MATRIX STITCH 7.



I/O Check

/0 Check

SETUP |—» | SERVICE |— |SMI/O CHECK

Diese Funktion gestattet die Statusanzeige der optionalen externen Eingdnge PRX, ZPX und STC (derzeit

nicht verwendet).

SETUP |
STYLE EDIT |[E

LOAD
T, (62 [
SMART MATRILX 2TITCH LUH['

KEY CODE

TEST COM E
SERVICE

taf, |

=MART MATRI: ETITCH [gRitly

-

RESET
T, [ [ | |
LS CHET |

[1].. ex-pry: IEEE
2] Ex-zp:
[2].. ExaTe:

10 LIME= CHECE

3 sec.

Eintritt in das Meni SETUP.

Auswahl von SERVICE.

Auswahl von SM I/O CHECK.

Die Signale PRX, ZPX und STC werden angezeigt.
ACTIVE = Signal aktiv
IDLE = Signal nicht aktiv

BACK fiir die Riickkehr auf die vorhergehende
Bildschirmseite, ohne zu speichern, EXIT fiir die Rickkehr
auf das Menu.

F¥0BI/R
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Einstellung des Displays LCD

Einstellung des Displays LCD SETUP |- | LCD DISPLAY

Diese Funktion erméglicht die Kontrast- und Helligkeitseinstellung des Displays und die Einstellung der
automatischen Ausschaltzeit des Displays (1 .. 20 Minuten oder No Off, wenn keine automatische

Ausschaltung gewliinscht wird).

SMART MATRIX STITCH BT
SERYICE

VN

LCD DISPLAY [lE=4
INFO

HERT
huillﬂx||mm|g

| corecuLaTion PR
) CONTRAST: (] 5 E\)

‘0 ERIGHTNESS: (M|

DISPLAY AUTO OFF: | Smin =

3 sec.

0l BRI
EXIT
DISPLA [31

min

E Eintritt in das Ment LCD DISPLAY.

Einstellung:
e Kontrast (CONTRAST),
e Helligkeit (BRIGHTNESS),

e Automatische Ausschaltzeit des Displays
(DISPLAY AUTO OFF).

Aktivierung der Speicherfunktion

SAVE zum Speichern,

BACK fur die Ruckkehr auf die vorhergehende
Bildschirmseite, ohne zu speichern,

EXIT fir die Rickkehr auf das Men(.

FBI/R SMART MATRIX STITCH _29.-



Informationen iiber SMART MATRIX STITCH

Informationen uber SMART MATRIX STITCH

SETUP

INFO

Diese Funktion erméglicht die Anzeige der Versionen Hardware, Firmware, SO und Ladeprogramm (Boot).

Diese Werte miissen dem Kundendienst BTSR mitgeteilt werden, wenn eine technische Beratung notwendig
ist, um eventuell festgestellte Probleme zu I6sen.

SEFI‘I.I'I[ZE
LED DISPLAY

ME
_IIWIW

=MART MATRIX 3TITCH
FRODUCT RELEAZE:
Hw': 01  Fw:013

ﬁ 03:50.0 BOOT: 04

VNS
. E Zur Ruckkehr in das Mendu.

E\) Auswahl der Menuposition INFO.

F¥0BI/R
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Programmierung des Artikels

Programmierung des Artikels STYLE EDIT

Mit dieser Funktion kénnen die Betriebsparameter der verschiedenen Sensoren TS55/STITCH
programmiert werden.
Die Funktion STYLE EDIT sieht 3 Optionen vor, die durch die sofortigen Aktivierungstasten wéhlbar sind.

AOD
‘l;l Fiir die Erstellung eines ,neuen” Artikels und seiner Hinzufligung in die Datenbank der Artikel.

HODIFf Fir die Parameterdnderung eines existierenden Artikels oder fiir die Erstellung eines neuen
Artikels, indem von einem &dhnlichen, schon existierenden Artikel ausgegangen wird.

CLR
'-l;l Fiir die Lé6schung eines Artikels aus der Datenbank.

Alle angeschlossenen Sensoren k6nnen mit denselben Parametern konfiguriert werden oder es kénnen
(um das System flexibler zu gestalten) mehrere Sensorgruppierungen erstellt und jeder Gruppierung
verschiedene Parameter zugewiesen werden.

Programmierung eines neuen Artikels
Beispiel fur die Erstellung eines neuen Artikels (STITCH2).

b ﬁl B Iﬁ. p LOAD
g 1 =\
SETUP @ E‘) Auswahl der Meniiposition STYLE EDIT.

STYLE EDIT
LOAD

Tl | [0 || ERE]

STYLE DAT ; .
— |—| ADD drucken

(das Symbol zeigt an, dass derzeit der Artikel STYLE 1
auf den Sensoren geladen ist)

ROV | <1 b TOT: 10
i_\_ 7 Wahler drehen, um die im STD-Fenster einzustellenden

] l & E Felder auszuwahlen

TOTAL SECTIONE: 1
CURR. SECTICON i
i Aoy | <KD 104 TOT: 10 NN In dem Fenster STD kdnnen folgende Parameter
( E eingestellt werden:

] l i TOTAL SECTIONS: Maximale Zahl von Sektionen, in die

= die Naht geteilt werden kann [1...10 — Default=1] (Hinweis
TOT AL SECTIONE: 1 . 1)
CLIRR. SECTICN: 1 CURR.SECTION: Sektion, deren Parameter eingestellt
STITEM . werden. Die Parameter miissen fir jede Sektion eingestellt
':TIT:E'H L’DI‘W]{T' _ 11’DI' werden, wennTOTAL SECTIONS > 1 ist. [Default 1]
STMCHTIME [me): 100 STITCH COUNT: Anzahl der fiir die laufende Sektion
TENE. LOW [<M): 50,0 vorgesehenen SYNC-Impulse [1...200 — Default=10)
TEME HIGH (M)  OFF STITCH TIME: Mindestdauer des analogen

L Spannungssignals, das vom Sensor flr jeden Nahtstich

erstellt wird [1...500 ms — Default= 100 ms]

¥ B8I/R SMART MATRIX STITCH _31-



Programmierung des Artikels

i Aoy | <K1 1 (4 TOT: 40

B

TOTAL SECTIONE: 1
CURR. ZECTION: 1
STITCH COUNT: 10
STMCHTIME [ms): 100
TENE. LOW [cN): 500
TEM. HIGH <MY OFF

o |G|

FAULT RESET:  MANUAL ]
STORQUTPUT: N0,
STORMODE:  PULSE 25
ENABLE INPUT: N0,
TIMEQUT fms): 1000

3 sec.

TENS.LOW: Kleinste Spannungsschwelle; das vom Sensor
erstellte analoge Spannungssignal muss grof3er als der in
STITCH TIME angezeigte Wert dieses Parameters sein.
[0,1...1000,0 cN — Default=50]

TENS.HIGH: Hochste Spannungsschwelle; das vom
Sensor erstellte analoge Spannungssignal darf den in
STITCH TIME angezeigten Wert dieses Parameters nicht
Uberschreiten. [0,1...1000,0 cN — Default=0OFF]

Die Parameter TENS. LOW und TENS. HIGH konnen
ausgeschaltet werden (OFF). Es kann vor allem nutzlich
sein, den Parameter TENS. HIGH auszuschalten.

Hinweis 1: Die Zahl der in TOTAL SECTIONS
eingestellten Sektionen wird in dem Balkendiagramm im
oberen Teil des Bildschirms graphisch gezeigt.

Das folgende Beispiel zeigt an, dass 4 Sektionen fiir
insgesamt 40 Nahtstiche eingestellt worden sind. Die
Sektion, die gerade programmiert wird (Sektion 3,) wird von
dem blinkenden Balken angezeigt. Nahtstiche

STOC | Aoy | K13 G4 TOTA40 insgesamt

| II-I

[TOTAL SECTIONS:

CURR. ZECTIOMN: 3
ATITCH COUNT: 10

In dem Fenster ADV koénnen folgende Parameter
eingestellt werden:
FAULT RESET: Resetmodus Stérung
[AUTO, MANUAL — Default=MANUAL]:
[MANUAL] Manuelles Reset vom Terminal oder Sensor
[AUTO] automatisches Reset fiir den ersten Sync-Impuls,
der nach dem Neustart der Maschine erstellt wird.
STOP OUTPUT: Elektrische Schnittstelle des
Ausgangs STOP [NO oder NC — Default=N.O.]
STOP MODE: als Ausgang von STOP verwendeter
Signaltyp [Cont, Pulse 2s, Pulse 10s —
Default=PULSE 2s]. Mégliche Alternativen sind:

= Dauersignal (CONT)

= Impuls mit einer Dauer von 2 sec. (PULSE

2s)
= Impuls mit einer Dauer von 10 sec. (PULSE
10s)

ENABLE INPUT: Elektrische Schnittstelle des Eingangs
SYNC [NO oder NC — Default=N.O.]
TIMEOUT: Hoéchstzeit zwischen zwei von der Maschine
gelieferten SYNC-Signalen. Nach Ablauf dieser Zeit seht
der Sensor die Naht fir fertiggestellt an und kontrolliert, ob
die Zahl der ausgefiihrten Stiche korrekt ist
[200...10000ms — Default=1000]

Far die Aktivierung der Speicherfunktion

2" Fiir ausfiihrliche Informationen iiber die Funktion und Programmierungsmodalitét der
einzelnen Parameter ist auf dei Beispiele der folgenden Seite und den Abschnitt 3 des
Handbuchs: ,,Programmierung der Betriebsparameter der Sensoren TS55/STITCH* Bezug zu

nehmen.

F¥0BI/R
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Programmierung des Artikels

Beispiel fiir die Verwaltung des Spannungsimpulses (ANALOG)

T UUrUrUyl

TENS HIGH 7 === === === == —m o s mmm oo

TENS LOW H=======q-F————fq-—=—————————-q-=————fF - —-1-—-——-———
O
ANALOG
St M e
1 1 1 1 1 1
/ STITCH STITCH
TIMEOUT ERROR ERROR
(Tension too low) (Tension too high)

STITCH
ERROR

(Stitch time too short)

Beispiel fiir die Verwaltung des Parameters TIMEOUT

SYNC *
U U U U TIMEOUT
1 2 3 40
TENS HIGH F=-===—mmmmmmmmmm e e oo
TENS LOW
ANALOG M

Nahtzédhlung
OK
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Programmierung des Artikels

(=)
—
o

=
T

i : A0E
HHAE

A0RNE ar:
STITCHZ_ |‘
= =) @

3 sec.

SAVE zum Speichern,

BACK fiir die Ruckkehr auf die vorhergehende
Bildschirmseite, ohne zu speichern,

EXIT zur Rickkehr in das Mend.

Den Namen des mit der Funktion STYLE EDIT
erstellten Artikels einstellen (z.B. STITCH2), indem
wie in dem Abschnitt ,Navigation in den Display-
Fenstern® beschrieben vorgegangen wird.

Nach der Eingabe des Artikelnamens. Sollte der
Name bereits flir einen anderen Artikel verwendet
worden sein, erscheint die Schrift “DOUBLE STYLE
NAME!”

YES um den Artikel (STITCH2) in der Datenbank zu
speichern.

L
g g - |
o )
3 BACK fiir die Ruckkehr auf die vorhergehende
secC. . . . .
Bildschirmseite, ohne zu speichern,

"%'T g EXIT  zur Riickkehr in das Men,

LLR

o
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Programmierung des Artikels

Anderung eines Artikes

Die Funktion Anderung eines Artikels ist im Wesentlichen mit der Funktion Programmierung eines neuen
Artikels identisch.

Die einzigen Unterschiede sind Folgende:
1) Nach der Aktivierung des Fensters STYLE EDIT vom Hauptmen ist der zu &ndernde Artikel aus der
Datenbank auszuwahlen (z.B. STITCH2) und MODIFY zu driicken.

Alle in Programmierung eines neuen Artikels beschriebenen
Al Schritte ausflhren, um die gewiinschten Anderungen an dem
STITCH2 HODIF Y l:) beziiglichen Artikel STITCH2 anzubringen.

=

2) Im unteren Teil des Bildschirms STYLE NAME, der die Tastatur fur die Eingabe des Artikelnamens
enthalt, erscheint der Name des ausgewahlten und zu andernden Artikels (STITCH2).

0 1E3 NEABEAE 123 f\ Namen eingeben, der dem geanderten Artikel
"AABEEERE ‘* & E zugeordnet werden soll.

INIHEE

STITCHS I‘ @ 3 sec.
| c g E Zum Speichern des neuen Artikels.

I Wenn ein derzeit auf bestimmten Vorrichtungen geladener Artikel gedndert wird (mit dem Disketten-

Symbol angezeigt), werden die Anderungen automatisch an den betreffenden Vorrichtungen
angebracht.

Loschung eines Artikels

Diese Funktion ermdglicht die Loschung eines Artikels aus der Datenbank.

NN Nach der Aktivierung der Funktion STYLE EDIT
vom Hauptmenu, ist der aus der Datenbank zu
0l o I6schende Artikel auszuwahlen (z.B. STITCH?2).
CLR driicken
LLE
o]
STYLE DATAGASE HD_E NN Léschung bestatigen.
CONFIRM 3TYLE = ( : :
oT & ERASE 7 — . E Der_.ArtlkeI STITCH2 wird aus der Datenbank
geldscht.

LRk
o
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Laden des Artikels

Laden des Artikels LOAD

Mit dieser Funktion kann einer der Artikel der Datenbank in die Sensoren geladen oder der momentan in den
Sensoren geladene Artikel entfernt werden.

Alle angeschlossenen Sensoren k6nnen mit denselben Parametern konfiguriert werden oder es kénnen
(um das System flexibler zu gestalten) mehrere Sensorgruppierungen erstellt und jeder Gruppierung
verschiedene Parameter zugewiesen werden.

Wenn ein Artikel geladen wird erscheint auf dem Bildschirm des Displays anstelle der Schrift “SMART
MATRIX STITCH” der Name des geladenen Artikels.

Laden des Artikels

-lf"‘-TFﬂ?'i =TITCH E f\, Auswahl der Meniiposition LOAD.
STYLE EDIT |[EE 5y

LOAD
T, | (40 | [DEE |

WORKING STYLES Lﬂn D Nach der Aktivierung der Funktion LOAD vom
=TITCHI L Hauptmend, ist der in die Vorrichtungen zu ladende
UHLDAD E) Artikel auszuwahlen (z.B. STITCH1) und LOAD zu
|1| drticken.
MAF

DEYICE LOAD RANGE N
START DEY STOP DEY) (

(IE1/003

Vorrichtungsintervall auswahlen, dem der
E ausgewabhlte Artikel zugeordnet werden soll (Default
- = alle Sensoren).

3 sec.

LOAD um den Artikel zu laden.

Fir einen kurzen Augenblick erscheint die Schrift
“LOAD STITCH STYLE” und dann kehrt das Display
mit dem geladenen neuen Artikel auf das Menu
LOAD zuriick.

Wenn verschiedene Stile unterschiedlichen
Vorrichtungsintervallen zugeordnet sind, erscheint
das Symbol IZ (Angabe fiir einen geladenen Artikel)
neben zwei oder mehreren Artikeln.

Wenn ein Artikel auf eine Vorrichtung geladen wird,
auf der zuvor ein anderer Artikel geladen war,
erscheint der Hinweis “STYLE OVERLAP
CONTINUE?”
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Laden des Artikels

Loschen eines Artikels
EMART MATREX ETITCH LIIED
SETUP [ |
STYLE EDIT [t

LOAD
fank | |0 ] [ DD || meb

WORKING ETYLES

WORKING

UNLOAD 7

LOADED ETTLES MAP
STTLE RAMNGE

o Moz
STITCH2 003007

Auswahl der MenUposition LOAD.

Nach der Aktivierung der Funktion LOAD vom
Hauptmend, ist der von den Vorrichtungen zu
I6schende Artikel auszuwahlen (z.B. STITCHT) und
UNLOAD zu drticken.

Das Symbol zeigt an, dass momentan der Artikel
STITCH1 in den Vorrichtungen geladen ist.

Léschen des Artikels bestatigen.
Der Artikel STITCH1 wird von den Sensoren geldscht.

Das Symbol rechts neben dem Namen erlischt.

Taste MAP dricken, um den Vorrichtungsintervall
anzuzeigen, auf dem die verschiedenen Artikel
geladen sind.

Wahler zum Scrollen der Liste drehen.

In diesem Beispiel ist der Artikel STITCH1 auf die
Sensoren 001 und 002 geladen, wahrend der Artikel
STITCH2 auf den Sensor 003 geladen ist

LOADED STYLES MAP
o RANGE 3 sec. . . .
e o Mit EXIT zum Hauptmenu zurtickkehren.
JJIZIS.'IIIUS
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Spannungsdiagramm

Spannungsdiagramm

Diese Funktion, die durch das Driicken der Taste S aktiviert werden kann, liefert verschiedene
graphische Informationen, mit denen der Verlauf der von den Sensoren TS festgestellten Spannung
individualisiert werden kann.

Durch Verwendung der verschiedenen, auf dem Terminal SMART MATRIX STITCH zur Verfligung
stehenden Tasten, kbnnen zahlreiche Funktionen aktiviert werden (Zoom, Datenregistrierung, etc.), mit
denen die Kontrollparameter optimiert und eventuelle kritische Punkte individualisert werden kénnen.

Die graphische Bildschirmanzeige ist in zwei Teile (oberer und unterer) geteilt. Der obere Teil zeigt die von
den Senoren TS in den letzten 10 Sekunden registrierten Daten mit einer Spannungsanzeige in niedriger
Aufibsung an. Der untere Teil zeigt stattdessen nur einen Teil der im oberen Teil enthaltenen Daten an (d.h.
den Teil, der zwischen den beiden Begrenzungsbalken enthalten ist — Bar#1 e Bar#2), allerdings mit einer
héheren Auflésung.

Die folgende Abbildung erléutert ein graphisches Anzeigebeispiel und identifiziert die zur Analyse der
Diagramme verwendbaren Tasten.

Bar#1 Bar#2 1

Oberer Teil

4 HIH 0 MAR: 2 ATzEme If

Unterer Teil

EMART MATRIX STITCH [t

CONTROL,,:H

STOP MMV
(18772 .
-

=y

Die Taste fiir den direkten Zugriff auf die Graphik driicken.

: : NN Durch das Klicken des Wahlers wird die
alldwciy onsdings, ' Datenregistrierung gestartet; mit dem zweiten Klicken
L >’ E wird sie gestoppt.

500 Im unteren Teil des Bildschirms konnen die
maximalen und minimalen Spannungswerte und der
0 zwischen Bar#1 und Bar#2 enthaltene Zeitintervall
MIH: 25 MAK: di2 Smiime QI (AT) abgelsen werden.
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Spannungsdiagramm

ﬂll]lnllllnh]l

HIH cf MAR: did AT 2$rr.r|

ﬂllllnl.ll.h]n

HIH 5 MAR i Anzime [

ﬂll]lnillllnihll

2

500

0
MIM: 25 MAN: die ATdéme m

~azj s |5~

ALl Ly aie o0 0 ing .

2

500

I] ¥
MIH: 25 MAR: 462 amigme I

X

50

Ci: 20 GF 308 AT BT

Le J

CURSOR 1 CURSOR 2

s
—

<— Die von den Sensoren in den letzten 10 sec. registrierten Daten (niedrige

Auflosung).

Anzeige mit hoher Auflosung des zwischen Bar#1 und Bar#2 gelegenen
Teils. Zur Anderung der Intervallposition zwischen Bar#1 und Bar#2
genugt es, den Wahler zu drehen (3).

B <+— Erhoht den Zoom-Faktor im unteren Teil des Bildschirms.

E:
[ 2 ’ <«—— Verringert den Zoom-Faktor im unteren Teil des Bildschirms.
I‘U—M—[LW — |

Wenn mehrere Sensoren an das Terminal SMART MATRIX
angeschlossen sind, kann durch das Drucken dieser Taste die
Wahl des Sensors befahigt werden, dessen Daten angezeigt
werden sollen; zur Auswahl des Sensors ist der Wahler 3 zu
drehen.

7: Erhéht den zwischen Bar#1 und Bar#2 gelegenen Bereich. Verringert die
zeitliche Aufldsung des Spannungsdiagramms.

6: Wird diese Taste wahrend der Anderung des Intervalls zwischen Bar#1
und Bar#2 gedrickt gehalten, kann durch die Drehung des Wahlers 3 die
Verschiebungsgeschwindigkeit des zwischen Bar#1 und Bar#2
gelegenen Teils erhdht werden.

5: Verringert den zwischen Bar#1 und Bar#2 liegenden Bereich. Erhoht die
zeitliche Auflésung des Spannungsdiagramms.

Um auf die Funktion CURSOR zugreifen zu kénnen,
mit der die genauere Analyse der Daten ermdglicht
= wird.

3 sec.

N Zur Verwendung der Cursor-Funktionen

Mit einem Klick des Wahlers 3 kann die Wahl des CURSORS 1 oder
des CURSORS 2 abgewechselt werden. Durch die Drehung
desWahlers nach rechts oder links bewegt sich der ausgewahite
Cursor.

1: Erhéht den Zoom-Faktor im unteren Teil des Bildschirms.
2: Verringert den Zoom-Faktor im unteren Teil des Bildschirms.

6: Indem diese Drucktaste wahrend der Drehung des Wahlers
gedruckt gehalten wird, um den CURSOR 1 oder den CURSOR 2
zu bewegen, kann die Verschiebungsgeschwindigkeit erhdht
werden.

Auf dem unteren Bildschirmteil kénnen die von den Cursoren
angezeigten Werte und die Zeit (AT) zwischen den beiden Cursoren
abgelesen werden.

F¥0BI/R
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Spannungsdiagramm

3sec.  Zum Verlassen der Funktion CURSOR und zur
- Rickkehr zur normalen Anzeige.

. NN CURSOR OFF per uscire dalla funzione cursore,
E rimanendo tuttavia nella funzione “Grafico”.

BACK per tornare alla funzione cursore
EXIT per uscire dalla funzione “Grafico”

Cf: 20k GE: 306 Ar Efime [
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Leistungsdaten

Leistungsdaten

Diese Funktion erméglicht es, die Leistungsdaten der Produktion (Arbeitszeit, Stillstandzeit, Gesamtzeit und
Leistungsindex %) anzuzeigen.

Die Berechnung des Leistungsindex hdngt von der mit der Funktion EFFICIENCY im Menii SETUP
ausgefiihrten Einstellung ab.

A4RT MATRIX STITCH Li'f” Die Taste fir den direkten Zugriff auf die Leistungsdaten
CONTROL driicken.
RESET
STOP MDD
HERT
T [ ) [
PROCUCTION EFFICIENC T \ VNN Durch die Auswahl eines der beiden Fenster (STYLOAD
m und RESET,) werden die Daten angezeigt, die Folgendes
WORK TIME: 000:10:24 g zusammenfassen:
W STOF TIME: 00i:05:44 e Arbeitszeit (work time)
TOTALTIME: Dl 16:13
EFFICIEMCY: 6d: o Stillstandzeit (stop time)

ERODUCTION EFFICIENCY e Gesamtzeit (work time + stop time)

:I_|ST'|'LEIF|D FESET e Leistungsprozentsatz(efficiency) entsprechend:

WORK TIME: D0:28:5¢ e Nach der letzten Ladung des Artikels (STYLOAD)

. ZTOF TIME: 012:27:57

B Nach dem letzten RESET
TOTALTIME: 021:57:52 ¢

- EFFIGIEMGY: 34

3 sec.
Zum Verlassen der Funktion.
PRODUCTION EFFICIENC T N\ BACK fiir die Riickkehr auf die vorhergehende
E Bildschirmseite, ohne zu speichern,
} EXIT  zur Ruckkehr in das Mend.
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Anzeige der Stoérungszéhler

Anzeige der Storungszahler

Diese Funktion erméglicht die Anzeige der Stérungszéhler der Sensoren.

Die Taste fir den direkten Zugriff auf die Zahler dricken.

STOP MWD
1o, 7[5
==

=

QEN . . .
M| o\ Die angezeigten Werte stellen die Summe aller Fehler
ALARMTYPE | %Eg;if [oog (STITCH ERROR, COUNT ERROR) auf alle Vorrichtungen
#INGLE -
COUNT ERROR| 00003 | 153 bezogen dar.

ALL

DEN

ALARMTYPE | COUNT

ETITCH ERROR | WDt .
COUNT ERROR| noooa ET;LE [ '4— Zahleranzeige der einzelnen Sensoren

D<—Zéhlernullstellung auf einem Sensorintervall

[7<—Nu||ste||ung aller Zahler

Zahlernullstellung auf
einem Sensorintervall

Um den Intervall der Sensoren auszuwahlen. (Von START

J E\) DEV bis STOP DEV)

Um mit der Nullstellung fortzufahren:

NN CRL ALL um die Zahler der ausgewahlten Sensoren auf

E null zu stellen.
o Wahrend des Nullstellungsvorgangs erscheint die Schrift
CLEAR COUNTERS.
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Anzeige der Stoérungszéhler

Nulistellung aller Zahler

ALARM COUNTERE

CLEAR ALL
COUNTERS ¥

GLE

Zahleranzeige der
einzelnen Sensoren

| ALARMTYPE | COUNT

COUNT ERROR| 00013

| 2
ALL
{+ DEVICEDOM I}

00006

{+ DEVICEODT I}

NN YES um alle Zahler auf null zu stellen.

. E\) Wahrend des Nullstellungsvorgangs erscheint die Schrift
CLEAR COUNTERS.

L\ Um den gewlinschten Z&hler auszuwahlen (die

Zahlerwerte beziehen sich nur auf den ausgewahlten
4 Sensor (im Beispiel: DEVICE:001)

3 sec.
Zum Fortfahren.

EXIT zum Verlassen der Funktion und zur Rickkehr in den

/&) Status CONTROL.

F¥0BI/R
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Fehleranzeigen SMART MATRIX

Fehleranzeigen SMART MATRIX

Wahrend des normalen Betriebs des Systems SMART MATRIX STITCH wird auf dem Display des Terminals
die Schrift CONTROL NN (wo NN den Zahler der Nahtstiche darstellt) oder CONTROL STOP angezeigt,
wenn die Maschine keine Nahte ausfihrt.

Im Falle von erfassten Fehlern oder Stérungen wird die Schrift CONTROL NN durch eine Meldung ersetzt,
die den Typ des aufgetretenen Fehlers oder der Stérung zusammenfasst.

Die Fehler- und Stérungsanzeigen kdnnen folgenderweise eingeteilt werden:

Fehler, die durch die anfangliche interne Selbstdiagnose des Terminals SMART
MATRIX STITCH erfasst werden

Fehler in den Daten, die in der EEPROM des Terminals SMART MATRIX STITCH
enthalten sind

Fehler in den Daten, die in der RAM des Terminals SMART MATRIX STITCH enthalten
sind

Fehler im internen Kommunikationsbus des Terminals SMART MATRIX STITCH

BUS
ERROR
[t | > ) [ | [ 2

Wahrend des Betriebs des Systems festgestellte Storungen

Die wahrend des Betriebs des Systems festgestellten Stérungen werden auf dem Display des Terminals
SMART MATRIX STITCH mit 2 abwechselnden Bildschirmen angezeigt (einer zeigt die Art des festgestellten
Fehlers an und der andere die betroffene Vorrichtung).

Das folgende Verzeichnis fuhrt die Beschreibung der wichtigsten Stérungen auf.

Kommunikationsfehler zwischen SMART MATRIX STITCH und Sensor 01.

Zahlungsfehler (die Menge der vom Sensor 01 registrierten Spannungsimpulse
entspricht nicht der im Patameter STITCH COUNT eingestellten).

DEV 01 =
ST 0001 (&

Spannungsfehler (die vom Sensor 01 festgestellte Spannung ist nicht in den
Grenzwerten u/o der Zeit enthalten, die in TENS LOW/HIGH u/o STITCH TIME
eingestellt sind).
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Eigenschaften der TS55/STITCH Sensoren

Eigenschaften der TS Sensoren

Bei den TS Vorrichtungen handelt es sich um intelligente Sensoren, die dank einer hoch entwickelten
Kontrolltechnik imstande sind, die Spannung eines der Kontrolle unterzogenen Fadens zu erfassen, und
dabei eventuell vorhandene Fehler bezlglich dieser Spannung zu erkennen.

Der vom Garn auf die Ladezelle des Sensors ausgelibte Druck wird vom Sensor erfasst und vom
eingebauten DSP (Digital Signal Process) in ein analoges Signal umgewandelt, das sowohl vom TS Sensor
als auch vom Terminal SMART MATRIX interpretiert werden kann.

Die Vorrichtungen TS sind fiir die Qualitdtskontrolle des Garns bestimmt (sowohl unter statischen als auch
unter dynamischen Bedingungen). Sie sind einzigartig in ihrer Art und erfordern dank einer innovativen,
patentierten Technik (Tension Smart Scanning Sensor) weder komplexe Verkabelungen noch lange
Installationszeiten.

Die TS Gerate sind vollkommen programmierbar, was die Anpassung an die Art des Garns und die
Anwendung einfach macht.

Bei den TS-Geraten handelt es sich um Parametervorrichtungen, weshalb es folglich moglich ist, die
Spannungsschwellen und die Dauer der Impulse frei einzustellen, indem die Steuerung leicht den eigenen
tatsachlichen Bediirfnissen angepasst werden kann.

Funktionen der TS Sensoren

Mit den TS-Sensoren kann die Spannung des in der Buchse laufende Garns in Echtzeit kontrolliert und die
Maschine, an die der Sensor angeschlossen ist, bei einer Stérung sofort angehalten werden.

Die TS Sensoren verfiigen Uber zwei Leuchtanzeigen (griine Led, rote Led) sowie Uber einen “Touch Light”-
Knopf.

Die Taste “Touch Light” ermoglicht die Funktion der automatischen Nummerierung und des Fehlerresets.
Wahrend der Phase der automatischen Sensornummerierung (aufblinkende, griine Led), wird dem Sensor
durch leichte Berthrung der optischen Taste die auf der Bildschirmseite zur Konfiguration der Vorrichtungen
des Programms SMART MATRIX angezeigte Nummer zugeteilt.

Wahrend des Alarmzustands (blinkende rote Led) wird der Fehlerzustand durch Bertihren der optischen
Taste ruckgesetzt (wenn der Parameter FAULT RESET auf MANUAL gestellt ist).

Touch Light
(eingebaute rote
und grune Led)

Abtransport
Garnreste
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Eigenschaften der TS55/STITCH Sensoren

Typologie der Sensoren TS

Die TS Sensoren gibt es in verschiedenen Ausfihrungen, um damit den jeweiligen Bedurfnissen der
einzelnen Installierungen/Anwendungen gerecht zu werden.

Das folgende Schema zeigt im Detail die Kodierung der verschiedenen Sensormodelle, je nach den

mdglichen Variablen.

ITSX/D | |

(] [0

—— | et e d )

[ ]

L

25

50

Flachengewicht 100

120

250

500

1000

Identifikation Sensortyp

Buchsenmodell Siehe Zeichnungen

Gramm

Beispiel: TS55/D500DD = Sensor TS55, Flachengewicht 500 g, Buchse Modell D, Typ “Diamant”

Buchsenmodelle

Eventueller Kunden-Code flir Sonderausfiihrungen

Buche mit “Diamantbesttickter” Ausfuihrung (extra)

BC.0.012

C

_1mm

W

BC.0.024

X
N
N
>

[N

BC.0.048

F¥0BI/R
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Eigenschaften der TS55/STITCH Sensoren

Mechanische Eigenschaften der Sensoren TS
Grofle (mm)

)

=N AN

/ LY
Gain Offset

29

Loch fir Schraube M4x20 UNI5931

T

12.5
fliEly
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Eigenschaften der TS55/STITCH Sensoren

Gebrauchsanleitung

|
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|
|
|
|
|
|
|
|
|
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Element
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Eigenschaften der TS55/STITCH Sensoren

Interpretation der Leuchtanzeigen auf den Sensoren

H grine Led LEUCHTET
Sensor in Kontrollphase;
Sensor hat keinen Fehler festgestellt im Zustand Control.

\\l//

\H/
grine Led BLINKT

= Sensor in Phase d. automatische Nummerierung.
/i\

/ N
71" rote Led BLINKT

Wahrend des Betriebs der Maschine hat der Sensor einen Fehler erfasst (STITCH ERROR oder
COUNT ERROR).

Q grine Led LEUCHTET

rote Led LEUCHTET
Sensor blockiert. System aus- und wieder anstellen. Wenn die Sensoren weiterleuchten,
Sensoren austauschen.

grine Led LEUCHTET NICHT
rote Led LEUCHTET NICHT

Sensor nicht gespeist.
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Eigenschaften der TS55/STITCH Sensoren

Programmierung der Betriebsparameter der Sensoren
TS55/STITCH

Die Sensoren der Serie TS sind wahre Mikrocomputer, die die haufigsten Stérungsarten bezlglich der
Garnspannung feststellen kénnen:

Der Sensor kontrolliert besonders in der Anwendung STITCH, dass das Garn auf der Hohe der einzelnen
Nahtstiche (vom digitalen Signal SYNC angezeigt, das von der Ndhmaschine geliefert wird) einen
Spannungsimpuls erfahrt, dessen Amplitude und Dauer zwischen den voreingestellten Grenzen enthalten
ist, und bestatigt, dass der Nahtstich korrekt angebracht worden ist; andernfalls sendet er einen
Fehlerhinweis an das Terminal SMART MATRIX STITCH.

Das innerhalb des Sensors laufende Garn wirkt bei Berlihrung der Ladezelle, die sich entsprechend der
Spannung bewegt, der das Garn selbst unterworfen ist.

Bei normalem Betrieb wird die Ladezelle in einem zur Garnspannung proportionalen MaR ins Innere des
Sensors geschoben. Die Position des beweglichen Teils (und somit die Garnspannung) wird zunachst in ein
analogisches und dann von der Elektronik des Sensors in ein analoges Signal umgeformt.

Der im Sensor eingebaute Computer errechnet in Realzeit dieses analoge Signal mit Hilfe eines im Speicher
des Sensors eingespeicherten Programms, das in der Lage ist, die Qualitat des kontrollierten Garns
festzustellen, indem er die oben aufgefiihrten Mangel registriert/diskriminiert.

Die Variablen entsprechen in diesem Programm den Parametern des in der Verarbeitung befindlichen
Artikels, d.h., den Parametern, die durch das Terminal SMART MATRIX (Funktionen STYLE EDIT und
STYLE LOAD im Sensor definiert, variiert und eingegeben werden kénnen).

Diese Parameter konnen in drei Kategorien eingeteilt werden:
1. Auf die Naht bezogene Parameter
2. auf die Eigenschaften der Nahtstiche bezogene Parameter
3. Systemparameter

1. Auf die Naht bezogene Parameter

TOTAL SECTIONS

Gesamtzahl der Sektionen, in die eine Naht eingeteilt werden kann.

Eine Naht kann aus NN Stichen gebildet werden, die alle dieselben Eigenschaften haben (beziiglich der
Garnspannung), oder sie kann aus mehreren Sektionen gebildet werden, die jeweils NN Stiche enthalt; die
Spannungseigenschaften der Stiche kénnen je nach Sektion variieren.

CURRENT SECTION

Dieser Parameter ist wahrend der Parameterprogrammierung nur dann wichtig, wenn TOTAL SECTIONS >
1ist.

Zeigt die laufende Sektion an, deren Parameter eingestellt werden.

Es missen immer alle Sektionen programmiert werden, die in TOTAL SECTIONS festgelegt sind.

STITCH COUNT

Zahl der fir die laufende Sektion vorgesehenen Nahtstiche. In der Phase der Parameterprogrammierung
werden die Zahl der eingestellten Sektionen, die laufende Sektion und die Gesamtzahl der Nahtstiche im
oberen Teil des STD-Fensters angezeigt.

Laufende Sektion, auch von der

blinkenden Leiste angezeigt

S

Gesamtzahl
der Nahtstiche

[TOTALSECTIONS: 4 |

CURR. SECTION: 3
STITCH COUNT: 10

¥ B8I/R SMART MATRIX STITCH 52



Eigenschaften der TS55/STITCH Sensoren

2. Auf die Eigenschaften der Nahtstiche bezogene Parameter

=  STITCH TIME (Mindestdauer des Spannungsimpulses)
»  TENS LOW (Niedrigste Spannungsschwelle)
»  TENS HIGH (Héchste Spannungsschwelle)

STITCH TIME

Mindestdauer des Spannungsimpulses; Ist der Impuls geringer als der in diesem Parameter eingestellte
Wert, wird der Fehler STITCH ERROR erstellt

TENS LOW

Geringster Spannungswert, der bei jedem Nahtstich auf dem Garn festgestellt werden muss; die Dauer muss
= STITCH TIME sein; wenn der Impuls den in diesem Parameter eingestellten Wert nicht erreicht oder keine
Lange = STITCH TIME hat, zahlt das System den Nahtstich nicht und erstellt den Fehler STITCH ERROR

TENS HIGH

Der bei jedem Nahtstich festgestellte Spannungsimpuls darf den in diesem Parameter eingestellten Wert
wahrend der in STITCH TIME festgelegten Zeit nicht Uberschreiten; andernfalls erstellt das System den
Fehler STITCH ERROR. Kann durch die Einstellung von OFF ausgeschaltet werden

Beispiel fur die Verwaltung des Spannungsimpulses

U UrUruUUl

TENS HIGH === === = = mm o s s m o oo oo oo

TENS LOW -~

ANALOG

e

1 1

STITCH STITCH
STITCH TIME ERROR ERROR
(Tension too low) (Tension too high)
STITCH
ERROR

(Stitch time too short)
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Beispiel fur die Nahtprogrammierung mit 3 Sektionen

In der Annahme, eine Naht mit 3 verschiedenen Stichtypologien realisieren zu wollen (ein erster Teil mit 10
Stichen und Mindestgarnspannung = 100 cN, ein zweiter Teil mit 50 Stichen und Mindestgarnspannung =
200 cN,und ein dritter Teil mit 20 Stichen und Mindestgarnspannung = 150 cN) missen folgende Parameter

programmiert werden:

TOTAL SECTION = 3
CURRENT SECTION = 1
STITCH COUNT = 10

STITCH TIME = XXX *)

TENS LOW = 100 ¢cN *)

TENS HIGH = OFF *)

CURRENT SECTION =2
STITCH COUNT = 50
STITCH TIME = XXX *)
TENS LOW = 200 cN *)
TENS HIGH = OFF *)

CURRENT SECTION = 3
STITCH COUNT = 20
STITCH TIME = XXX *)
TENS LOW = 150 cN *)
TENS HIGH = OFF *)

Die Naht wird folglich aus insgesamt 80 Stichen gebildet

Teil 1 Teil 2 Teil 3
10 Stiche 50 Stiche 20 Stiche
100 cN 200 cN 150 cN

(*) Fur die Bedeutung dieser Parameter ist auf den vorigen Abschnitt — 2. Auf die Parameter der
Nahtstiche bezogene Parameter — Bezug zu nehmen.
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3. Systemparameter

Die von den Sensoren TS55/STITCH und dem System SMART MATRIX STITCH durchgefiihrte Kontrolle
wird aufderdem auch von den folgenden Parametern beeinflusst:

»  FAULT RESET (Resetmodus Stérung — Manuell oder Automatisch)

=  STOP OUTPUT NO/NC (Betriebsmodus des Ausgangs Stop)

=  STOP MODE (Signaltyp des Ausgangs Stop)

= ENABLE INPUT NO/NC (Betriebsmodus des Eingangs Sync)

=  TIMEOUT (Maximale Zeit, nach der die letzte Kontrolle durchgefiihrt wird)

FAULT RESET

Die Fehlerzustande (ST/ITCH ERROR und COUNT ERROR) bestimmen das Anhalten der Maschine und die
Fehlermeldung durch die Einschaltung der blauen Leuchte, die in den 6 Tasten des Terminals SMART
MATRIX STITCH eingebaut ist, sowie durch das Blinken der roten LED auf dem Sensor TS55/STITCH, der
die Stoérung festgestellt hat.

_:
ERROR
[ 1ai, | [0 ][22

Wenn der Parameter FAULT RESET = MANUAL eingestellt wird, muss die Stérung manuell vom Bediener
rickgesetzt werden, indem die Drucktaste RESET gedriickt oder der Bereich “touch light” des Sensors
berthrt wird.

STITCH =
000)

ERROR
a0 | [E2E || b

oder
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Wird stattdessen der Parameter FAULT RESET = AUTO eingestellt, wird die Stérung bei der Feststellung
des folgenden Impulses automatisch vom System riickgesetzt.

sync ! U U U U
AN
RESET AUTO
TENS HIGH 4 =======--====~~=====~~~———~—~~—~~~—~—~———————————— = ———
TENS LOW === =————fF - mmm e e e e e
ANALOG //
7/ -
1
'y
STITCH =
ERROR
g
STOP OUTPUT
Elektrischer Level des Ausgangssignals (NO — Normally Open oder NC — Normally Closed).
oder
NO NC

STOP MODE
Auf den Ausgang von STOP gesandter Signaltyp.

o

Cont 2 sec 10 sec

SYNC INPUT

Auf dem Eingang vorgesehener elektrischer Level (NO — Normally Open oder NC — Normally Closed).

7=

NO NC
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TIMEOUT

Hoéchstzeit zwischen zwei SYNC-Impulsen. Nach Ablauf dieser Zeit betrachtet das System den Nahvorgang
als beendet und bereitet sich auf die folgenden Nahte vor, indem der Stichzahler auf null gesetzt wird
(STITCH COUNT). Ferner kontrolliert es, dass die Zahl der vom Sensor festgestellten Spannungsimpulse
mit der Zahl der programmierten Nahte Ubereinstimmt (STITCH COUNT). Andernfalls wirde ein Fehelr
(COUNT ERROR) erzeugt werden.

Beispiel einer Naht mit 40 programmierten und korrekt ausgefiihrten Stichen

IR

1 2 3 40

SYNC *¢

TENS HIGH === === === m oo

TENS LOW

v

ANALOG

Nahtzdhlung
OK

Beispiel einer Naht mit 40 programmierten Stichen, von denen nur 39 korrekt ausgefiihrt

wurden
SYNC
U U U U TIMEOUT
1 2 3 40
TENS HIGH i e S
TENS LOW
v
ANALOG

Nahtzahlung
NICHT OK, COUNT ERROR
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Extra freigelassene Seite
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